7 Serie H4 1,
Fabricante y parametros técnicos (Tabla 1)

Caracteristicas
1.01 Fabricante HEeELI
1.02 Modelo CPDIS | CPD18 CPD15 [ CPD18 CPD20
1.03 No. de figuracion A3LiH4-M A7L1H4-S AT7XLiH4-S
1.04 Capacidad de elevacién 1 Q kg 1500 [ 1800 1500 [ 1800 2000
1.05 Distancia del centro de carga C mm 500
1.06 Modo de energia Bateria de litio
1.07 Modo de conduccién Sentado
1.08 Voladizo del 0 X mm 409 ‘ 409 414
1.09 Di entre ejes y mm 1475 | 1475

Peso
2.01 Peso total (con/sin bateria) kg 2855/2675 2970/2790 2835/2672 2950/2787 3100/2920
2.02 Carga por eje (carga pl del. -a/trasera) kg 3719/636 4203/567 3711/624 4196/555 4547/553
2.03 Carga por eje (carga vacia, d a/trasera) kg 1294/1561 1293/1677 1287/1548 1286/1664 1308/1792

N o
3.01 Tipo de Ati Neumatico inflable Neumatico inflable
3.02 Tamaiio del atico d 0 6,50-10-10PR 6,50-10-10PR 6,50-10-12PR
3.03 Tamaiio del Atico trasero 16X6-8-10PR 16X6-8-10PR
3.04 Numero de ruedas, delanteras/traseras (x = rueda motriz) 2/2 2/2
3.05 Distancia entre ruedas del as bl0 mm 934 934
3.06 Di entre ruedas traseras bll mm 920 920

Di
4.01 Incli del mastil (hacia adelante /atras) a/f °© 6/8 6/8
4.02 Altura total del mastil (horquillas en el suelo, mastil vertical) hl mm 1995 1995
4.03 Altura de elevacion libre h2 mm 155 155
4.04 Altura de el i0n (estandar) h3 mm 3000 3000
4.05 Altura maxima durante el fi (con r Ido de carga) h4 mm 4014 4014
4.06 Altura de proteccién del techo protector hé mm 2130 2130
4.07 Altura del punto SIP del asiento (hasta el suelo) h7 mm 1125 1125
4.08 Altura de la posicién del pasador de r ! h10 mm 250 250
4.09 L itud total (con horquillas) 11 mm 3120 3120 l 3125
4.10 L itud total (sin horquillas) 12 mm 2200 2200 [ 2205
4.1 Anchura de carroceria/anchura de rueda bl mm 1120 1120
4.12 Portahorquillas, norma 1S02328 2A 2A
4.13 Dimensiones de horquilla: grosor X anchura X 1 d slell mm 35X100X920 35X100X920 40X100X920
4.14 Distancia exterior de las horquillas, max./min. bS5 mm 960/200 960/200
4.15 Distancia al suelo (carga en el mastil) ml mm 100 100
4.16 giesst)ancia al suelo (carga completa, en el centro de distancia entre 2 mm 95 95

Anchura del pasillo de apilamiento en dngulo recto, paleta
417 | 00041200 (1200 colosades  través de In horquilla) | A || = 3575 3575 3380
4.18 Anchura del pasillo de apila.miento en angulo recto, paleta 800X1200 i mm 3770 3770 3775

(1200 a lo largo de la horquilla)
4.19 Radio de giro exterior Wa mm 1920 1920
5.01 Velocidad de cond (carga leta/vacia) km/h 14,515 12/13
5.02 Velocidad de el (carga pleta/vacia) m/s 0,320/0,440 | 0,290/0,440 0,290/0,400 0,270/0,400 l 0,260/0,400
5.03 Velocidad de d (carga leta/vacia) m/s 0,400/0,400 0,400/0,400
5.04 Esfuerzo de r maximo (carga completa/vacia) N 10200/9700 10200/9800 10200/9700 10200/9800 11000/10700
5.05 Trepabilidad maxima (carga leta/vacia) % 17/27 15/26 15/23 15/22 15/25
5.06 Tiempo de aceleracion (10 metros) (carga leta/vacia) s 5,5/5,2 5,6/5,3 6,0/5.7 6,1/5,8 5,6/5,2

Bateria
6.01 | Tensién/capacidad de bateria de litio [ vian | 80/150 [ 80/125 [ 80/150
6.02 | Peso de bateria de litio kg | 180 | 163 | 180

Motor y controlador
7.01 Potencia del motor de (S2-60min) kW 8 ] 8
7.02 Potencia del motor de elevacion (S3-15%) kW 10,6 \ 10,6
7.03 Modo de control del motor de i Tubo MOS/CA
7.04 Modo de control del motor de elevacion Tubo MOS/CA

Otros
8.01 | Freno de servicio/freno de I [ Hidraulico/mecanico
8.02 | Presion de trabajo del accesorio | Mpa | 16
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ALIMENTADO POR BATERIA DE LITIO
Fabricante y parametros técnicos (Tabla 2)
Caracteristicas
1.01 | Fabricante HeuIl
1.02 | Modelo CPD20 |  CPD25 CPD20 |  CPD25 CPD30 |  CPD35 CPD30 | CPD35 CPD38
1.03 | No. de configuraciéon A3UH4-M A7LJH4-S A3LJH4-M A7UH4-S A7LiH4-S
1.04 | Capacidad de elevacion nominal Q kg 2000 [ 2500 2000 [ 2500 3000 | 3500 3000 [ 3500 3800
1.05 | Distancia del centro de carga c mm 500
1.06 Modo de energia Bateria de litio
1.07 Modo de conduccién Sentado
1.08 | Voladizo delantero x mm 460 | 477 ] 482 477 482 | 482
1.09 | Distancia entre ejes v mm 1660 | 1750 | 1780
Peso
2.01 | Peso total (con/sin bateria) kg 3585/3395 |  3925/3735 | 3540/3375 |  3880/3715 4550/4310 4860/4620 450044290 | 4810/4600 5240/5000
2.02 | Carga por eje (carga completa, delantera/trasera) kg 4970/615 5790/635 4940/600 5760/620 6750/800 7630/730 6710/790 75901720 8150/890
2.03 | Carga por eje (carga vacia, delantera/trasera) kg 1750/1835 | 1780/2145 | 1720/1820 |  1750/2130 2050/2500 2110/2750 2010/2490 | 2070/2740 2220/3020
3.01 | Tipo de ati Neumitico inflable Neumiticos inflables del aticos solidos traseros
3.02 | Tamaiio del itico del o 7.00-12-14PR 28X9-15-14PR [ 28X12.5-1W4PR
3.03 | Tamaiio del itico trasero 18X7-8-14PR 18X7-8 | 200/50-10
3.04 Nlim'ero de ruedas, delanteras/traseras (x = rueda mn mn
motriz)
3.05 | Distancia entre ruedas delanteras b10 mm 970 1000 I 1080
3.06 | Distancia entre ruedas traseras bl1 mm 960 970 [ 970
o
4.01 Inclinacién del mastil (hacia adel Jatras) o/p ° 6/10 6/10
4.02 Altu_ra total del mastil (horquillas en el suelo, mastil I mm 2000 2070 2120 2070 2120 2180
vertical)
4.03 Altura de elevacion libre h2 mm 165 155 160
4.04 | Altura de elevacién (estdndar) h3 mm 3000 3000
4.05 Altura maxima durante el funcionamiento (con hd i 4320 017
respaldo de carga)
4.06 | Altura de pr ion del techo protector h6 mm 2170 2180 2185
4.07 Altura del punto SIP del asiento (hasta el suelo) h7 mm 1154 1164
4.08 | Altura de la posicion del pasador de 1 h10 mm 300 310
4.09 | Longitud total (con horquillas) 1 mm 3354 3504 3354 3504 3637 | 3642 | 3637 | 3642 3682
4.10 | Longitud total (sin horquillas) B mm 2434 2567 | 2512 | 2567 | 25m2 2612
4.11 Anchura de carroceria/anchura de rueda bl mm 1180 1260 1392
4.12 | Portahorquillas, norma 1S02328 2A 3A
413 [Rimensicoesdehoraulladarosoiiianciuna i slell mm 4ox122x924 40x122x1074 40X122X‘)24 40X122X107 45x125x1o74 50x125x1074 45x125x107<| 50X125X1070
4.14 Distancia exterior de las horquillas, méx./min. b5 mm 1030/250 1060/250
4.15 ancia al suelo (carga completa, en el mastil) ml mm 100 110 125
4.16 l)_lstangln al suel(_] (carga completa, en el centro de 2 VTR 125 135 140
distancia entre ejes)
Anchura del pasillo de apilamiento en angulo recto,
4.17 paleta 1000x1200 (1200 colocados a través de la Ast mm 3753 3912 3917 3912 3917 3952
horquilla)
Anchura del pasillo de apilamiento en angulo recto, Ast , ,
418 | aleta 800X1200 (1200 a lo largo de la horquilla) * mn 3953 4115 s s 41 4152
4.19 Radio de giro exterior Wa mm 2140 2235 2270
——
5.01 | Velocidad de conduccién (carga completa/vacia) km/h 14.5/15 [ 12/13 14.5/15 | 12113
5.02 | Velocidad de elevacion (carga completa/vacia) mis 032000440 0.290/0.440 | 02900400 0.270/0.400 | 032000440 | 02900440 | 0,290/0.400 [ 0.270/0,400]  0.270/0.400
5.03 Velocidad de di (carga completa/vacia) m/s 0.360/0,460 0.400/0.400
5.04 | Esfuerzo de remol iximo (carga completa/vacia) N 13600/13000 14000/13300] 13600/13000 14000/13300  16300/15800|  17000/16600| 16300/16000| 16900/15900  16800/16200
5.05 Trepabilidad maxima (carga completa/vacia) % 17/26 15/25 15/25 15/25 17/26 15/23 1525 15/22 15/20
506 [emboldcareiclasiiniiineosiCarea s 5.9/5.0 6.1/5.0 60053 6253 5.7/5.1 6.1/5.2 58153 6.3/5.4 6.2/5.2
completa/vacia)
Bateria
6.01 | Tension/capacidad de bateria de litio | [ vian ] 80/202 | 80/150 | 80/250 | 80/202 | 80/250
6.02 | Peso de bateria de litio [ | ke ] 190 [ 165 | 240 | 210 | 240
Motor y controlador
7.01 Potencia del motor de acci i (S2-60min) kW 11 | 15
7.02 Potencia del motor de elevacion (S3-15%) kW 12 | 16
7.03 Modo de control del motor de acci i Tubo MOS/CA
7.04 Modo de control del motor de elevacion Tubo MOS/CA
Otros
8.01 | Freno de servicio/freno de i i | | | Hidrauli
8.02 | Presion de trabajo del accesorio | | Mpa ] 16
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© ™y, ] El eje vertical indica la capacidad de carga y el eje horizontal indica el centro de carga.
1500 o ———— | T —t— El centro de carga se calcula a partir de la parte delantera de las horquillas y el punto base
1000 — _'——__"é de la carga estandar es el centro de un cubo con una longitud lateral de carga de 1000
= “'—‘-T— mm. Cuando el mastil se inclina hacia adelante, se utilizan horquillas no estandar o se
500 carga una carga que excede el ancho normal, la capacidad se reducira. El grafico de
i indicacid i a de un mastil estandar
Centro de carga 500 600 700 800 900 1000 1100 1200 1300 1400 capacidad ofrece una indicacion puntual de la capacidad de carg;

(mm) en varios centros de carga.



